
ＦＡ（Factory Automation）において，モーション制御は不可欠な存

在です．

KSMU-08は，力制御，制振，低ジッタを機械・装置メーカ独自の

制御ロジックで実現できることをコンセプトとして開発しました．

KSMU-08は半導体ウエハなどのナノ加工，射出成型機や塑性加工

機などの非直線加工，チップマウンタなどの高精度・高速機，画像セ

ンサ機などに対応できる次世代ソフトモーションコントローラです．
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製品紹介

多軸ソフトモーションコントローラ　KSMU-08
Multi Axis Soft-Motion Controller KSMU-08

・顧客独自の力（負荷）制御，２慣性系制御ロジックなどの組立が可能

・最強のモーションネットワーク（SynqNET，SERCOSⅢなど）による多軸，高速，高機能

・顧客がC言語やMatlab（シミュレータ）で開発するソフトモーションコントローラ

・安全コントローラ：強力な耐環境性，インテリジェントWebコントローラ内蔵（準オプション）

光洋電子工業株式会社

特　長

主な仕様・性能

力制御フィードバック構成例

・寸　法：150mmW×280mmH×330mmD

・ＣＰＵ：・３Ｕ-CompactPCI×４Slots

・ INOVA社ＣＰＵ，ＭＥＩ社モーションボード，その他入出力ＰＣＢ

・ＯＳ＝Embedded Windows® XP

・モーションネットワーク：

・高機能モーションネットワークSynqNet対応，サーボリフレッシュレート48kHz

・最大32軸まで拡張可能

・最大ケーブル長100ｍ

・フォールトレランス（ケーブル切断対応両方向ループ）

・遠隔監視・メンテナンス用Webコントローラ内蔵（準オプション）

Analog Signal

Axis Controller & Filter

cmd i

Trajectory Generator

Servo 
algorithm O OUT

Output 
controller

Sensor

Encoder

・３相正弦波励磁（ＡＣサーボ） 
・アナログ電圧（電流指令） 
・パルス列（汎用サーボ） 
・２相，５相パルス列（ステッピング） 

任意の物理量をフィードバック 

Dual Encoderにも対応 
　⇒低剛性機構，分散ドライブ機構など 


